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1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez Zamawiggego

Rewaloryzacja i ochrona zasobow przyrodniczychr araniejszenie presji na gatunki
i siedliska potudniowej strony doliny rzeki Lyny GMK) w Lidzbarku Warmiskim, poprzez
kanalizacg ruchu turystycznego i edukaagkologiczn

1.2. Zamawiapcy

Powiat Lidzbarski
ul. Wyszyhskiego 37
11-100 Lidzbark Warniski

1.3. Przedmiot robot

Przedmiotem niniejszej specyfikacjp svymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwpzanych z zagospodarowaniem terendéw zieleni w LidabaWarmiskim
realizowanych w ramach projektu: Rewaloryzacja lirooa zasobéw przyrodniczych oraz
zmniejszenie presji na gatunki i siedliska potasvej strony doliny rzeki tyny (OCHK)
w Lidzbarku Warmiskim, poprzez kanalizagyuchu turystycznego i edukaakologiczrn

1.4. Zakres robo6t

Zakres planowanych robot obejmuje w szczegdno

- usungcie drzew i krzewow przeznaczonych do wycinki,

- zabezpieczenie drzew zagomych na czas wykonywania robot.
- nasadzenia drzew i krzewow,

- wykonanie trawnika igk kwietnych.

1.5. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O85TM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.6. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. SPRZET

Wykonawca zobowizany jest do zywania jedynie takiego spyi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakowykonywanych robot. Liczba i wydajsd
sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadami stkmgmi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektbi@dzoru w terminie przewidzianym
umowg. Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma by



utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi wytkowania.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
Wykonawca przyspujacy do usunjcia i zabezpieczania drzew i krzewdw powinien
wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
— pity mechaniczne,
— urzgdzenia do rozdrabniania gat na zebki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zmanych
Z wyrebem drzew.

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych
materiatébw. Liczbasrodkow transportu dmzie zapewni@ prowadzenie robdt zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiakzyniera, w
terminie przewidzianym umayw Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazaemdrogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt3.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétictazgodnéé z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robot i maeiami Inspektora Nadzoru.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkm za ich doktadn<t.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogélne”

pkt 4.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Inspektora
Nadzoru / Iiyniera / Kierownika Projektu program zapewnieni&ofgi. W programie
zapewnienia jakaci Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot pamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST oraz ustaleniami. Celem kontroli rob@tbie takie
sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, abya@gmsi¢ zala@rong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakgci materiatow.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.



6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robo6t bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. @ibmrobot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienigyimera / Kierownika Projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
7.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8. Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa $3@&li wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaf wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsosi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt Ptatdé nalezy przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych
wedtug pkt 6.

9. PPRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa o ochronie przyrody z dnia 16.04.2004 z
* PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewezely iglaste
*  PN-R-67023 Materiat szkoétkarski. Ozdobne drzewezely lisciaste

dr inz. Mariusz Antolak
architektura i ubranistyka

sp. architektura krajobrazu
gospodf/rka przestrzenna

dr inz. arch. kraj. Mariusz Antolak



